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1 BENDROJI DALIS

1.1. Darby tikslai

1.1.1. Modernizuoti UZsakovo Vilniaus termofikacinése elektrinése Nr. 2 (E-2, Elektrinés g. 2),
ir Nr. 3 (E-3, Jotioniy g. 13) 2000 metais jrengta Pilaités valdymo sistemg Siemens AG PCS7 PS
versijos 4.02 techninés ir programinés jrangos pagrindu, E-2 ir E-3 vidaus &ilumos tinkly (ST)
irenginiy veikimo patikimumo ir jy eksploataciniy parametry pagerinimui.

1.1.2. Darbo projektas turi biti parengtas remiantis AB ,,Axis Industries“ 2014 metais parengto
UAB ,,Vilniaus energija“ termofikacinés elektrinés Nr. 2 (E-2) Elektrinés 2.2, ir termofikacinés
elektrinés Nr. 3 (E-3), JoGioniy g. 13, Vilniuje, valdymo sistemos atnaujinimo techninio projekto
140121S1RSL-01-TP pagrindiniais techniniais sprendiniais, Uzsakovo technine uzduotimi
techninio projekto parengimui bei $ia technine uzduotimi darbo projekto parengimui ir atnaujinimo
darby atlikimui.

1.1.3. Darbo projekte turi biiti detalizuojami techninio projekto sprendiniai, pagal ji turi buti
atlickami Pilaités valdymo sistemos naujos techninés jrangos ir medziagy pirkimai, tiekimai,
montavimo ir programavimo darbai. Darbo projektas gali biti rengiamas kaip vientisas
dokumentas vienu metu arba atskirais sprendiniy dokumentais (i§ anksto parengus sprendinius,
butinus sistemos naujos techninés jrangos ir medZiagy pirkimams, tiekimams ir montavimo bei
konfigiiravimo ir programavimo darbams pradéti, o kitus — sistemos atnaujintos techninés jrangos
montaZo metu) pagal Uzsakovo ir Rangovo suderintg kalendorinj grafika.

1.1.4. Darbo projekto parengimas ir Pilaités valdymo sistemos atnaujinimo darby atlikimas turi
buti vykdomas pagal ,.Visiskai uzbaigto projekto” apibrézima, tai yra Rangovas yra visiskai
atsakingas uz visy reikalingy darby planavima, projektavima, pirkimus, tiekimus, statyba,
montavima, paleidimo-derinimo darbus ir rekonstruotos jrangos bandymus prie§ perduodant jg
UZsakovui eksploatacijai, UZsakovo personalo apmokyma ir uZ rekonstruotos irangos jvedimg j
eksploatacija.

1.1.5. Esama (,,senoji*) Pilaités valdymo sistema yra vienalyte, sudaryta bendrovés Siemens AG
gamybos techninés jrangos SIMATIC S7 ir programinés jrangos PCS7 programinés jrangos su PS
(Power Solutions) funkciniy elementy biblioteka. Pagal parengto sistemos atnaujinimo techninio
projekto koncepcija Pilaités valdymo sistemos E-3 dalis lieka SIMATIC S7 ir PCS7 pagrindu su
naujais rezervuotais valdikliy procesoriais, o E-2 dalis visiskai pertvarkoma bendrovés ABB
gamybos System 800xA techninés ir programinés jrangos pagrindu. Dél Sios priezasties biitina
patikslinti funkcinius reikalavimus naujoms programoms, kurios bus jdiegtos vietoje atitinkamy
,,Senosios™ sistemos programuy, kad islikty buves sistemos funkcionalumas.

1.1.6. Sioje techninéje uzduotyje patikslinamos darby apimtys darbo projekto dokumentacijai ir
atnaujinimo darby atlikimui bei smulkiau apraSomi funkciniai reikalavimai buvusiy Pilaités
sistemos valdikliy taikomosios programinés jrangos funkcijy perkélimui j naujus valdiklius.
Papildomi techniniai reikalavimai i§déstyti Zemiau §iame dokumente.

2 DARBU APIMTYS

2.1. Prie§ pradedant darbo projekto dokumentacijos rengima Rangovo projektuotojai turi
apsilankyti Uzsakovo E-2 ir E-3 elektrinése, ir, reikalui esant, patikslinti esamag situacija, iSnagrinéti
kei¢iamus ar modernizuojamus jrenginius ir numatyti papildomus modernizacijai reikalingus
darbus.

2.2. Rangovas privalo parengti ir suderinti su UZsakovu darbo projekto dokumentacijg su
bendryjy sprendiniy duomeny ir dokumenty sudéties Ziniara$¢iais, procesy valdymo ir
automatizacijos, elektroniniy ry$iy (telekomunikacijy), elektrotechnikos sprendiniy bréZiniais
montavimo, jrengimo ir valdikliy konfigiiravimo darbams vykdyti, sprendiniy bréZinialézketbelipinu
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trasy elementy tiekimui bei konstrukcijy montavimui, sgnaudy kiekiy Ziniaraiiais.

2.3. Prie§ darby pradzig Rangovas privalo paruoiti ir suderinti su UZsakovu darby atlikimo
kalendorinj grafikg.

2.4. Procesy valdymo ir automatizacijos dalies E-2 posistemei projektavimo darby apimtis

24.1. Pilaités valdymo sistemos E-2 posistemés atnaujinamiems valdikliams parengti
sprendinius, biitinus jy naujos techninés jrangos ir medziagy pirkimams, tiekimui, montavimo bei
konfigiiravimo ir programavimo darbams pradéti.

2.4.2. Pilaites valdymo sistemos E-2 posistemés naujiems valdikliy procesoriams suprojektuoti
naujg taikomgjg programing jranga, uZtikrinandia buvusiy valdikliy taikomosios programinés
jrangos funkcijy testinuma.

2.4.3. Pilaites valdymo sistemos i¥pletiamai E-2 posistemei suprojektuoti technines ir
programines priemones leidZianias patikimai valdyti ir stebéti katilines VSK-1 siurbliy TS-4...
TS-8 biiseng ir jy sklendziy padétis.

2.4.4. Naujai jrengiamam Pilaités sistemos VSK-1 katilinés valdikliui suprojektuoti reguliavimo
voztuvy V-101, V-159, V-293 ir T-1082 valdymo ir biisenos kontrolés grandiniy perjungima nuo
Wonderware sistemos VSK-I RTU PLV j minétg valdiklj.

2.4.5. Pilaités valdymo sistemos i3ple¢iamai E-2 posistemei suprojektuoti technines ir
programines priemones leidZian¢ias patikimai valdyti katilines VSK-2 siurbliy TS-11 ... TS-16
biiseng ir jy sklendziy padétis.

24.5.1. Naujai jrengiamam Pilaités sistemos VSK-2 Kkatilinés valdikliui suprojektuoti
reguliavimo voZtuvy Vk-3 ir Vk-86 valdymo ir bisenos kontrolés grandiniy perjungimg nuo
Wonderware sistemos VSK-II RTU PLV j minéta valdiklj.

2.4.6. E-2 iSpleciamai posistemei naujai jrengiamy sklendziy ir voZtuvy pavaroms suprojektuoti
techniniame projekte numatytas naujas maitinimo rinkles ir AR] skydus

2.5. Procesy valdymo ir automatizacijos dalies E-3 posistemei projektavimo darby apimtis

2.5.1. Pilaités valdymo sistemos E-3 posistemés atnaujinamiems valdikliams parengti
sprendinius, butinus jy naujos techninés jrangos ir medZiagy pirkimams, tiekimui, montavimo bei
konfigiiravimo ir programavimo darbams pradéti.

2.5.2. Pilaites valdymo sistemos E-3 posistemés naujiems valdikliy procesoriams suprojektuoti
naujg taikomaja programing jranga, uZtikrinandia buvusiy valdikliy taikomosios programinés
jrangos funkcijy testinuma.

2.5.3. Pilaités valdymo sistemos E-3 posistemés naujy valdikliy rezervuotam maitinimui
suprojektuoti techniniame projekte numatytas naujas maitinimo spintas.

2.6. Elektroniniy ry3iy (telekomunikacijy) dalies projektavimo darby apimtis:

2.6.1. Modernizuojamoms Pilaités sistemos E-2 ir E-3 posisteméms suprojektuoti naujai
jrengiamy serveriy, operatoriy darbo stodiy, inZinerinés stoties bei komunikacijos priemoniy
irengimo ir konfigiravimo dokumentacija.

2.6.2. Pilaités sistemos E-3 posistemés modernizuojamam valdikliui, esan¢iam BP-AS-1
spintoje, suprojektuoti technines ir programines priemones uztikrinané&ias Pilaités sistemos tam tikry
duomeny perdavimo j energijos gamybos bloko Nr.1 valdymo sistemos turbinos pagalbiniy
irenginiy valdiklio spinta 1CRCO5 testinuma.

2.6.3. E-3 Pilaités posistemés modernizuojamam valdikliui, esan¢iam BP-AS-1 spintoje,
suprojektuoti technines ir programines priemones leidZian¢ias i§ E-3 kranto siurblinés nerezervuoto
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PLV Simatic S7-300 operatoriaus panelio OP-7 Profibus-DP protokolu nuskaityti KRS siurbliy
biisenos ir technologiniy parametry duomenis.

2.6.4. Pilaités sistemos modernizuojamuose serveriuose suprojektuoti programines priemones
uZtikrinanCias Pilaités sistemos tam tikry technologiniy ir apskaity duomeny perdavimo OPC
protokolu j Uzsakovo Wonderware sistemos serverius WWSERVERI1 ir WWSERVER?2 testinuma

2.6.5. Pilaites sistemos E-3 posistemei ir Grigiskiy siurblinés valdymo sistemai suprojektuoti
technines ir programines priemones leidZian¢ias Grigiskiy siurblinés valdymo sistemos rezervuotg
valdiklj, operatoriy darbo stotys ir inZinering stotj sujungti i E-3 ST dalies vieningg valdymo
sistema.

2.6.6. Pilaitées sistemos E-3 posistemés Pilaités siurblinés modernizuojamam valdikliui,
esantiam TS-AS-1 ir TS-AS-2 spintose, suprojektuoti technines ir programines priemones
uZtikrinan¢ias duomeny nuskaitymg i§ E-2 integruoto papildymo sistemos nerezervuoto PLV
Simatic S7-300, esantio Pilaités siurblinés skyde 30NDY10EQOQ01, apie tam tikrus technologinius
parametrus - reguliavimo voZtuvo T-R36 pravérimg ir pasirinkta valdymo biida bei vandens slégis uz $io
voztuvo i§ dviejy slegio matavimo keitikliy 30NDK30 CP202 ir 30NDK30 CP203, rysio tarp E-2 ir E-3
valdikliy biisena.

2.6.7. E-3 Pilaités posistemés modernizuojamam valdikliui, esan¢iam TS-AS-1 ir TS-AS-2
spintose, suprojektuoti technines ir programines priemones uztikrinanéias duomeny nuskaityma 18
tinklo siurbliy TS-1 ... TS-4 hidromovy nerezervuoty PLV Simatic S7-300, esanciy Pilaités
siurblinés HM TS-1 ... HM TS-4 skyduose apie hidromovy biisenas ir jy tam tikrus technologinius
parametrus bei jspéjamuosius ir avarinius prane$imus (Zr. 2 prieda).

2.6.8. I3pleciamos E-2 Pilaités posistemés naujam valdikliui suprojektuoti technines ir
programines priemones leidzian¢ias i§ TG-4 technologiniy apsaugy sistemos nerezervuoto PLV
Simatic S7-315F-2DP, instaliuoto E-2 turbiny skyriuje, nuskaityti TG-4 ST dalies matavimo tasky
FT-59 (1924NDB22CF001), FT-60 (1924NDB21CF001), PT-45 (1924NDB22CP001), PT-46
(1924NDB21CP001), TT-15 (1920NDA10CT001), TT-18 (1924NDB21CT001), TT-19
(1924NDB22CT001), TT-20 (1924NDB21CT002) ir TT-21 (1924NDB22CT002) momentinius
rodmenis.

2.6.9. I8pleciamos E-2 posistemés naujam valdikliui suprojektuoti technines ir programines
priemones leidzian¢ias i§ TG-5 pagalbiniy jrenginiy nerezervuoto PLV Simatic S7-315-2DP,
irengto 25CJJ10 spintoje, patikimai nuskaityti ST dalies matavimo tasky 1925NDC41CP001.Value,
1920NDC41CP002.Value, 1925NDA10CP001.Value, 1925NDA10CT001.Value,
1925NDA20FQ901.Value, 1925NDA20CT001.Value ir 1925NDA20FU901.Value(3ilumos galia)
momentinius rodmenis bei duomenis apie sklendZiy T-1160 (1925NDB10AA001), T-1165
(1925NDC41AA001), T-1169 (1925NDC41AA002) T-1101 (1925NDA20AA001) padétis ir
siurblio TS-19 daZnio keitiklio (1925NDC41GUO001) busena (daznio ir apkrovos srove).

2.6.10. ISpleCiamos E-2 posistemés naujam valdikliui ir GK-4 kondensaciniy ekonomaizeriy
KE-4A ir KE-4B termofikacinés dalies valdikliui suprojektuoti technines ir programines priemones
leidzian¢ias i§ KE-4A ir KE-4B nerezervuoto ABB PLV CPU PM851 patikimai nuskaityti ST
dalies matavimo taSky 24NDA20CP001, 24NDA20CT001, 24NDA31CT001, 24NDA31CT002,
24NDA32CT001, 24NDA32CT002, 24NDA40CF001, 24NDASOCTO001 ir 24NDASOCP001
momentinius rodmenis bei duomenis apie sklendZiy T-1180 (24NDB01AA001), T-1186
(24NDB10AA0O01),  T-867  (24NDC10AA001),  T-871 (24NDC10AA002), T-876
(24NDC20AA001), T-880 (24NDC20AA002) ir T-1188 (24NDASOAA001) padétiin ISR
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TS-21 ir TS-22 daznio keitikliy (24NDC10GU001 ir 24NDC20GU001) biiseng (daznio ir apkrovos
STOVE).

2.6.11. Ispleciamos E-2 posistemés naujam valdikliui ir E-2 ST papildymo sistemos valdikliui
suprojektuoti technines ir programines priemones leidzian¢ias i ST papildymo sistemos
nerezervuoto PLV Simatic S7-300, jrengto skyde 20NDY10GHO001, patikimai nuskaityti ST dalies
matavimo tasky 1920NDE10CF201, 1920NDK20CP202, 1920NDK20CP203, 20NDE10CL201
(lygis GTVB-2 arba ST bake) ir 20NDE10CL202 (lygis GTVB-1 arba GK bake) momentinius
rodmenis bei duomenis apie reguliavimo voZtuvy T-1070 (1920NDE10AA101), T-1073
(1920NDK20AA102) ir T-1074 (1920NDK20AA101) pravérimg ir pasirinktg valdymo bida, E-2
tinkly  papildymo  siurbliy  TPS-4 (1920NDC34AP001), TPS-5 (1920NDC35AP001) ir TPS-6
(1920NDC36AP001) bei siurbliy STVS-1 (1920GDK11AP001) ir STVS-2 (1920GDK12AP001)
biseng ir pasirinkta valdymo buda bei rysio tarp E-2 ir E-3 valdikliy biisena.

2.6.12. I3pleciamos E-2 posistemés naujam valdikliui, kuris turi biiti jrengtas VSK-1 katilinéje,
suprojektuoti technines ir programines priemones leidZian¢ias tiesiogiai nuskaityti ST dalies
matavimo  taSky 1K1 TE (1920NDB70CT001), 1K2TE (1920NDB70CT002), 1K3 TE
(1920NDG10CT001), 1K4 TE (1920NDG15CT001), 1K5 TE (1920NDA40CT001), 1K7TE
(1942NDB10CT001), 1K8 TE (1943NDBI10CT001), 1K9 TE (1944NDB10CT001), 1K11 TE
(1942NDA20CT001), 1K12 TE (1943NDA20CT001), 1K13 TE (1944NDA20CT001), 1K15 TE
(1920NDG15CT001), 1K1 SP (1920NDB70CP001), 1K2 SP (1920NDB70CP002), 1K3 SP
(1920NDG10CP001), 1K4 SP (1920NDG15CP002), 1K5SP (1920NDA40CP001), 1K11 G
(1942NDA20CF001), 1K12G (1943NDA20CF001), 1K13 G (1944NDA20CF001), 1K14 SP
(1920NDB79CP001), 1K-14pH (1920QUD30CQO001), 21BSP (1920NDA21CP002), 25ASP
(1920NDB25CP001), 25BSP (1920NDA25CP001), 26ASP (1920NDB26CP001), 26BSP
(1920NDA26CP001) momentinius rodmenis, kurie 3iuo metu yra prijungti prie Wonderware
sistemos VSK-1 RTU valdiklio nerezervuoto PLV MOTOROLA CPU 400 FLN2414A.

2.6.13. I8pleciamos E-2 posistemés naujam valdikliui, kuris turi biiti jrengtas VSK-1 katilinéje
tinklo siurbliy TS-1... TS-3 rezervuoto valdiklio pagrindu suprojektuoti technines ir programines
priemones leidZian¢ias patikimai nuskaityti minéty siurbliy biisena, jy jsiurbimo ir slégimo
sklendziy V-18 ... V-23 padétis ir matavimo tasky momentinius rodmenis ir nuotoliniu badu
valdyti minétus siurblius bei jy sklendes.

2.6.14. ISpleciamos E-2 posistemés naujam valdikliui, kuris turi biiti jrengtas VSK-2 katilinéje,
suprojektuoti technines ir programines priemones leidZiandias tiesiogiai nuskaityti ST dalies
matavimo  taSky 2KI1 TE (1920NDB80CTO001), 2K2TE (1920NDG20CT001), 2K3 TE
(1920NDG25CT001), 2K10 TE (1946NDA11CT201), 2K11 TE (1946NDA21CT201), 2K12 TE
(1947NDA21CT001), 2KI3 TE (1947NDA22CT001), 2K1 SP (1920NDBS8OCP001), 2K2 SP
(1920NDG20CP001), 2K3 SP (1920NDG25CP001), 2K4 SP (1920NDB89CP001), 2K10 G
(1946NDAT11CF001), 2K11G (1946NDA21CF001), 2K12 G (1947NDA21CF001), 2K13 G
(1947NDA22CF001) momentinius rodmenis, kurie $iuo metu yra prijungti prie Wonderware
sistemos VSK-2 RTU valdiklio nerezervuoto PLV. MOTOROLA CPU 400 FLN2414A

2.6.15. I8pleciamai E-2 posistemei ir E-2 VSK-2 tinklo siurbliy TS-9... TS-11 rezervuotam
valdikliui suprojektuoti technines ir programines priemones leidzianias patikimai nuskaityti minéty
sturbliy buseng, jy isiurbimo ir slégimo sklendZiy Vk-9, Vk-11, Vk-12, Vk-14, Vk-25 ir Vk-27
padétis bei esamy matavimo tadky momentinius rodmenis ir nuotoliniu biidu valdyti mingfus
siurblius bei juy sklendes . Vil ol et
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2.6.16. Ispleciamos E-2 posistemés naujam valdikliui, kuris turi biti jrengtas E-2 RM-1
patalpoje, suprojektuoti technines ir programines priemones leidzian¢ias tiesiogiai nuskaityti i§ 31
magistralés Silumos skaitiklio 1010EN matavimo tasky 1920NDA31CF001 (masés srauto),
1920NDA31CT001, 1920NDB31CF001 (masés srauto) ir 1920NDB31CT001 bei kity vamzdyny
matavimo  taSky 21ASP  (1920NDB21CP001), 22ASP  (1920NDB22CP001), 22BSP
(1920NDA22CP001), 24ASP (1920NDB24CP001) ir 24BSP (1920NDA24CP002) momentinius
rodmenis, kurie $iuo metu yra prijungti prie Wonderware sistemos Mag31 RTU valdiklio
nerezervuoto PLV. MOTOROLA CPU 400 FLN2414A.

2.6.17. I3pletiamos E-2 posistemés naujam valdikliui, kuris turi biti jrengtas E-2 RM-2
patalpoje, suprojektuoti technines ir programines priemones leidZiandias tiesiogiai nuskaityti i§ 32
magistralés Silumos skaitiklio 1010EN matavimo tasky 1920NDA32CF001 (masés srauto),
1920NDA32CT001, 1920NDB32CF001 (masés srauto) ir 1920NDB32CT001 momentinius
rodmenis, kurie $iuo metu yra prijungti prie Wonderware sistemos Mag32 RTU valdiklio
nerezervuoto PLV. MOTOROLA CPU 400 FLN2414A.

2.6.18. Ispleiamos E-2 posistemés naujam valdikliui, kuris turi bati jrengtas E-2 turbiny
skyriaus patalpoje, suprojektuoti technines ir programines priemones leidZiandias tiesiogiai
nuskaityti ST dalies matavimo tasky 2T3 E (1924NDB21CT003), 2T4 TE (1924NDB22CT003),
2T7TE (1924NDB21CT004), 2T8 TE (1924NDB22CT004), 2T9 TE (1920NDB10CT001),
2T10 TE (1920NDA10CT002), 2T11 SP (), 2T12 SP (), 2T13 SP (1920NDK20CP001), 2T13 TE
(I1920NDK20CT001), 2T13G  (1920NDK20CF001) ir 2TI302 (1920QUD20CQ001)
momentinius rodmenis, kurie §iuo metu yra prijungti prie Wonderware sistemos TS RTU valdiklio
nerezervuoto PLV MOTOROLA CPU 400 FLN2414A.

Suprojektuoti ir uZprogramuoti naujus ekraninius vaizdus, reikalingus naujai prijungiamy prie
modernizuojamos Pilaités sistemos E-2 posistemés siurbliy ir sklendziy veikimo rezimy valdymui ir
biisenos kontrolei, jskaitant automatinius reguliatorius.

2.7. Elektrotechnikos dalies projektavimo darby apimtis:

2.7.1. Pilaites valdymo sistemos i3ple¢iamai E-2 posistemei suprojektuoti technines priemones
leidzianCias patikimai valdyti ir stebéti katilinés VSK-1 siurbliy TS-4... TS-8 varikliy 6 kV
jungtuvy biiseng.

2.7.2. Pilaites valdymo sistemos iSple¢iamai E-2 posistemei suprojektuoti technines priemones
leidziancias patikimai valdyti ir stebéti katilinés VSK-2 siurbliy TS-11... TS-16 varikliy 6 kV
jungtuvy bisena.

2.7.3. Pilaites valdymo sistemos E-3 posistemei suprojektuoti technines priemones leidziancias
patikimai valdyti ir stebéti tinklo siurbliy TS-1 ... TS-4 varikliy 6 kV jungtuvy busena.

2.7.4. Pilaités valdymo sistemos E-3 posistemei suprojektuoti technines priemones leidZianéias
patikimai valdyti ir stebéti cirkuliaciniy siurbliy CS-1A, CS-1B, CS-2A ir CS-2B varikliy 6 kV
jungtuvy biisena.

2.7.5. Pilaités valdymo sistemos E-3 posistemei suprojektuoti technines priemones leidZian¢ias
patikimai stebéti transformatoriy PTS-1T, PTS-2T ir PTS-3T bei 127T ir 128T 6 kV jungtuvy
biisena.

2.8. Darbo projekto dokumenty komplekto parengimas, jskaitant virSelj, dokumenty
Ziniarast], aiSkinamajj rasta, projekto sprendiniy bréZinius (surinkimo, montaZiniai, kabeliy trasy,
irangos iSdéstymo valdymo punktuose, matuokliy stendy montaZiniai bréZiniai, jZeminimo ir t.t.) ir
schemas (bendraja, technologing ir matuokliy, duomeny tinklo konfigiiravimo, duomegnyoti akfarmsr |
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sujungimy, kabeliy ir t.t. schemas), kabeliy Ziniarai¢ius, Irenginiy i8déstymo planas, kabeliy trasy
planai ir tt), uzsakymy specifikacijos matavimo priemonéms, PLV dalims, operatoriy darbo
stotims, serveriams ir komunikacinio tinklo komponentams) bei Ziniara$¢ius (medziagy, daliy,
Zenklinimo lenteliy, atsarginiy daliy) susiety su rekonstruojama sistema.

2.9. Projektinés dokumentacijos derinimas su UZsakovo specialistais bei jos iStaisymas pagal
pateiktas pastabas.

2.10. Sistemos naujai jrengiamos E-2/E-3 elektroniniy rySiy (telekomunikacijy), jskaitant
E-3 naujus serverius, bei E-2 procesy valdymo ir automatizacijos jrangos ir medZiagy
tiekimas pagal parengto darbo projekto dokumentacija

2.11. Statybos/montavimo darby apimtis:

2.11.1. E-2 elektrotechniniy jrenginiy montavimas pagal Uzsakovo patvirtintg kalendorinj
grafikg

2.11.2. Valdymo sistemos E-2 dalies (katilinés VSK-I bendros termofikacinés jrangos valdymo ir
maitinimo spinty, katilinés VSK-II bendros termofikacinés irangos valdymo ir maitinimo spinty, reguliavimo
mazgo RM-1 termofikacinés jrangos valdymo ir maitinimo spinty, reguliavimo mazgo RM-2 termofikacinés
irangos valdymo ir maitinimo spinty bei turbiny skyriaus termofikacinés jrangos valdymo ir sklendziy
maitinimo spinty) jrangos jrengimas ir konfigiravimas pagal UZsakovo patvirtinta kalendorinj
grafikg

2.11.3. Naujy kabeliniy trasy montavimas pagal UZsakovo patvirtinta kalendorinj grafika

2.11.4. Jegos, valdymo kabeliy ir kitos jrangos montavimas pagal UZsakovo patvirtintg
kalendorinj grafikg

2.11.5. Duomeny mainy tinklo jégos ir rysiy kabeliu bei kitos jrangos montavimas ir
konfigliravimas pagal Uzsakovo patvirtinta kalendorinj grafika

2.11.6. SCADA jrangos jrengimas AMT-2 duomeny centre, CVP-2 bei E-2 katily-turbiny
valdymo punkte

2.11.7. Esamos komutacinés rysiy spintos iplétimo darbai AMT-2 duomeny centro patalpoje

2.11.8. Duomeny mainy tarp Pilaités valdymo sistemos E-2 ir E-3 posistemiy jrangos jrengimo
ir konfigliravimo darbai

2.11.9. Pilaités valdymo sistemos E-2 dalies modernizuoty ir naujai jrengty valdikliy centriniy
procesoriy taikomosios programinés jrangos projekty parengimas (programavimas) ir jkélimas j ju
atmintines.

2.12. Paleidimo-derinimo darbai, bandomoji eksploatacija, pridavimas

2.12.1. Paleidimo-derinimo darby programy parengimas ir patvirtinimas Uzsakovu

2.12.2. Rekonstruoty valdymo sistemos daliy (posistemiy) valdikliy parengiamasis (,.3altasis™)
derinimas pagal UZsakovo patvirtintg kalendorinj grafika

2.12.3. Pagal suderintg su UZsakovu programg ir laiko grafika, atlikti Uzsakovo eksploatacinio,
inZinerinio ir remontinio personalo mokymus. Pateikti sistemos operatoriy naudojimo instrukcijas.

2.12.4. Rekonstruoty valdymo sistemos daliy (posistemiy) valdikliy automatiniy reguliatoriy
~karStasis* derinimas pagal UZsakovo patvirtintg kalendorinj grafika bei veikimo reZimy derinimo
darby programas.

2.12.5. Atnaujintos Vilniaus elektrinés termofikacinés sistemos technologiniy apsaugy ir
signalizacijos suveikimo riby nustatymo lentelés parengimas ir suderinimas su Usakovu.

2.12.6. Rekonstruotos Pilaités valdymo sistemos E-2 dalies bandomoji eksploatacija pagal
UZzsakovo patvirtintg kalendorinj grafika v
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2.12.7. Pilaités valdymo sistemos rekonstruotos E-2 dalies valdikliy automatiniy reguliatoriy
derinimo ataskaity parengimas ir perdavimas UZsakovui pagal UZzsakovo patvirtinta kalendorinj
grafika.

2.12.8. Pilaités valdymo sistemos E-2 dalies i$pildomosios dokumentacijos, atnaujintos pagal
paleidimo derinimo darby ir bandymy rezultatus, su spaudu ,Taip pastatyta“ perdavimas
UZsakovui pagal UZsakovo patvirtinta kalendorinj grafikg. Taip pat turi biti pateiktos visas
tiekiamos jrangos naudojimo instrukcijos bei aptarnavimo ir remonto instrukcijos.

2.12.9. Rekonstruotos valdymo sistemos E-2 dalies pridavimas UZsakovui pagal Uzsakovo
patvirtinta kalendorinj grafika.

3 EKSPLOATACINIAI REIKALAVIMAI
3.1. BENDRIEJI FUNKCINIAI REIKALAVIMAI

3.1.1. Rekonstruota Pilaités valdymo sistema turi uZtikrinti visus bendruosius funkcinius
reikalavimus nurodytus techninéje uzduotyje sistemos atnaujinimo techninio projekto parengimui
bei funkcinius reikalavimus iSdéstytus Siame poskyryje.

3.1.2. Pilaités valdymo sistemoje taikomos SCADA posistemés turi uztikrinti E-2 ir E-3
eksploatacijos tarnyby operatoriy visy valdymo veiksmy laiko ir esmés registracija (tam tikro
siurblio  jjungimas arba iSjungimas, siurbliy ARI jjungimas/i§jungimas, sklendés
atidarymas/uzdarymas, nurodant buvusig ir naujg jy biisenas, automatiniy reguliatoriy perjungimas
1§ automatinio valdymo rezimo j rankinj ir atvirks¢iai, uZduoties pakeitimas, nurodant buvusia ir
naujg uzduotj ir t.t.) specialiajame operatoriy veiksmy Zurnale.

3.1.3. Bet kuriam valdymo sistemos maitinimo 3altiniui, jutikliui, elektridkai valdomai pavarai
arba daznio keitikliui sugedus arba paveikus kuriam nors saugikliui turi bati pateikiamas
atitinkamas avarinis prane$imas lietuviy kalba.

3.1.4. Pilaites valdymo sistemoje taikomos SCADA posistemés po paleidimo-derinimo darby
uzbaigimo turi uztikrinti E-2 ir E-3 eksploatacijos tarnyby operatoriams filtruoty avariniy ir
ispéjamy praneSimy apie technologiniy parametry nukrypima uZz leistingsias ribas, jrenginiy
gedimus ir paveikusius saugiklius bei rysio sutrikimus tarp sistemos valdikliy ir serveriy arba tarp
E-2 ir E-3 posistemiy arba tarp centriniy $ildymo punkty (CSP) Seskinés SE10 arba Justiniskiy
JUOS arba Fabijoniskiy FAOS ir E-3 posistemés pateikimg atitinkamy ekrano vaizdy prane$imy
eilutése. Visa kita informacija turi bti pateikiama bendrame sistemos jvykiy Zurnale chronologine
tvarka.

3.1.5. Pilaités valdymo sistemoje taikomy SCADA posistemiy generuojami ispéjamieji ir
avariniai praneSimai operatoriams turi buti pateikiami lietuviy kalba. Generuojamy pranesimy
tekstai turi biiti suderinti su UZsakovu.

3.1.6. Sistemos valdikliy centriniy procesoriy pakartotinio paleidimo (restart) metu neturi biiti
nesankcionuoty voztuvy ir sklendZiy (atsidarinéjimo arba uZsidarinéjimo) bei siurbliy (savaiminio
pasileidimo arba stabdymo) biisenos pasikeitimy.

3.1.7. ,.Senojoje* Pilaités valdymo sistemoje yra uZprogramuotos, bet deaktyvuotos galimybeés
E-2 operatoriams valdyti E-3 jrenginius bei E-3 operatoriams valdyti E-2 jrenginius. Atnaujintoje
valdymo sistemoje $ios galimybés turi biiti panaikintos.

et
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3.1.8. ,,Senojoje* Pilaités valdymo sistemoje serveriy ir programuojamy loginiy valdikliy (PLV)
procesoriy laiky sinchronizavimas yra atlickamas taikant GPS imtuvg ir atitinkamg programine
irangg. Naujojoje Pilaités valdymo sistemos E-3 ir E-2 posistemiy serveriai turi biiti sinchronizuoti
su UZsakovo administracinio tinklo laiko serveriu, o atitinkamos posistemés PLV procesoriai turi
bati sinchronizuoti su savo posistemés serveriais. Laiky sinchronizavimo paklaida ne turi virsyti
10 ms.

3.1.9. Automatiniam reguliavimui taikomuose funkciniuose blokuose turi biiti jdiegta susieto
vykdomojo jtaiso bisenos (reguliavimo voztuvo pravérimo arba daZnio keitiklio generuojamo
daznio) nuolatinis automatinis sekimas (auto tracking), kad operatoriui, distancinio (rankinio)
valdymo reZime parinkus reikiamg hidraulinj reZimg termofikacinio vandens jrenginyje arba
vamzdyne ir po to atlikus automatinio reguliatoriaus perjungima j automatinj rezima, nevykty
hidraulinio reZzimo taip vadinami ,,5uoliai®.

3.1.10. Bet kurio automatinio reguliatoriaus slégio (diferencinio slégio) matavimo keitikliui
sugedus, nutraukus arba atsitiktinai uZtrumpinus jo jungiamajj kabelj arba dingus atitinkamo
analoginiy jé¢jimy modulio 24 V DC jtampai, susieto reguliavimo jtaiso biisena turi islikti ta pati,
kuri buvo iki gedimo.

3.1.11. Automatinio reguliavimo funkciniuose blokuose turi biiti jdiegta galimybé reguliatoriaus
derinimo metu parinkti reikiamg reguliavimo voZtuvo pravérimo arba daznio keitiklio generuojamo
daznio kitimo greitj (%/s).

3.1.12.Operatoriy darbo stoCiy ekrano vaizduose visi sklendZiy, reguliavimo ir apsauginiy
voztuvy bei siurbliy simboliai turi biiti pateikiami su atitinkamu technologiniu Zymeniu 3alia jy.
»Senyjy“ matavimo ta¥ky rodmeny langeliai turi bati pateikiami su buvusiu sutartiniu Zeméjimu
(PTx. TTy, LTz arba FTm). Visiems matavimo taskams, sklendéms, reguliavimo ir apsauginiams
voztuvams bei siurbliams naujai suteikti KKS Zyméjimai turi bati atvaizduojami tik po to, kai
operatorius paveiks j tam skirta programinj mygtuka.

3.1.13. Silumos tinkly vandens E-2 graZinamo vandens kolektoriuje slégiui sumazéjus iki
2.5 bar (matavimo taske PT-116) E-3 BVP operatoriy darbo stotyse turi biiti jjungiamas garsinis
signalizatorius ir pateikiamas atitinkamas jspéjamasis pranesimas.

3.1.14. Naujosios Palaités valdymo sistemos duomeny mainy jranga turi uztikrinti galimybe
nepriklausomai veikti E-2 ir E-3 integruoto papildymo sistemai, kai vanduo ilumos tinkly papildymui
tiekiamas E-2 tinkly papildymo siurbliais (TPS), reguliuojant slégj E-2 graZinamo vandens kolektoriuje
reguliavimo voztuvais T-1073, T-1074 bei uZtikrinant uzduota vandens lygj grazinamo tinkly vandens
bakuose GTVB-1,2 voztuvu T-1070. Si sistema turi veikti tiek autonomizkai i¥ E-2, tiek komplekse E-2, E-3.

3.1.15. Operatoriy darbo sto¢iy ekrano vaizduose pateikiami jspéjamieji prane$imai turi bati
atvaizduojami juodomis raidémis geltoname fone, o avariniai pranesimai — juodomis raidémis
raudoname fone.

3.1.16. Siurbliy varikliy ir transformatoriy 6 kV jungtuvy valdymui turi bati naudojamos
pavienés impulsinés komandos, kuriy impulso trukmé turi biiti 1.2 s.

3.1.17. Avarinis praneSimas, lydimas garsiniu signalu, apie atitinkamo jungtuvo avarinj
i§jungimg turi bti formuojamas valdymo sistemoje programiniu budu, kai po operatoriaus
atitinkamo mygtuko ,.ljungti“ paspaudimo arba AR] funkcinio modulio impulsinés komandos
»Jjungti* aptikimo variklio valdymo funkcinis blokas suformavo impulsing komanda ,,Jjungti ir i%
jungtuvo buvo gautas patvirtinimas, kad jungtuvas jsijungé, o véliau be operatoriaus komandos

.I8jungti* jungtuvo bisena pasikeité j ,,I§jungtas®. Visusta of, paraiiu
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3.1.18. Jei po operatoriaus komandos ,.Jjungti“ arba ,.I§jungti“ jvedimo per 3 sek laikotarpj i3
atitinkamo jungtuvo blok-kontakty negaunamas patvirtinimas kad ,Jungtuvas jjungtas“ arba
~Jungtuvas iSjungtas” valdymo sistema turi formuoti avarinj pranesimg ,,. XXX jungtuvo RAA dalies
gedimas®.

3.2. FUNKCINIAI REIKALAVIMAI E-3 DALIES POSISTEMEI

3.2.1. Naujoji E-3 valdymo posistemé turi uZtikrinti visus funkcinius reikalavimus nurodytus
techningje uzduotyje sistemos atnaujinimo techninio projekto parengimui bei funkciniy reikalavimy
patikslinimus i$déstytus Siame poskyryje.

3.2.2. ,Senojoje* E-3 valdymo posistemés BP-AS-1, TS-AS-1 ir TS-AS-2 valdikliy
procesoriuose uzprogramuotos, bet neaktyvuotos jvairios valdymo sekos naujoje E-3 valdymo
posistemeéje turi biiti panaikintos.

3.2.3. ,Senojoje* E-3 valdymo posistemés E-3 BP-AS-1 valdiklio procesoriuje uZprogramuotos
galimybés valdyti energijos gamybos bloko Nr.l1 termofikacinio vandens sklendes 1T-1401
(193INDB25AA001), 1T-1402A (1931NDB20AA001), 1T-1402B (1931NDB30AA001), 1T-1403
(1931NDB10AAO001) ir 1T-1404 (1931NDB10AA002) bei energijos gamybos bloko Nr.2
termofikacinio vandens sklendes 2T-2401 (1932NDB25AA001), 2T-2402A (1932NDB20AA001),
2T-2402B (1932NDB30AA001), 2T-2403 (1932NDB10AA001) ir 2T-2404 (1932NDB10AA002)
naujojoje E-3 valdymo posisteméje turi buiti panaikintos.

3.2.4. . Senojoje* E-3 valdymo posistemés E-3 BP-AS-1 valdiklio procesoriuje uZprogramuotos
galimybes koreguoti energijos gamybos bloky tinklo vandens $ildytuvy $iluming galia reguliavimo
voztuvy T-R34 ir T-R35 automatiniy reguliatoriy pagalba pagal lauko oro temperatiiros jutikliy
TT-94 ir TT94a bei Silumos tinkly vandens temperatiiry matavimo taskuose TT5b ir TT6b signalus
naujojoje E-3 valdymo posisteméje turi bati panaikintos. Minéti reguliavimo voZtuvai turi biti
valdomi tik distanciniu rankiniu badu.

3.2.5. ,,Senojoje* E-3 valdymo posistemés E-3 BP-AS-1 valdiklio procesoriuje uzprogramuotos
galimybes valdyti iki Siol nejrengtus pamaiSymo siurblius PS-1 ir PS-2 naujojoje E-3 valdymo
posistemeje turi biiti panaikintos.

3.2.6. ,.Senojoje” E-3 valdymo posisteméje jdiegti sprendiniai elektrokontaktiniu manometry
pagalba valdyti apsauginiy voztuvy AV-1, 1T-3 ir 2T-3 automatinj atidarymg ir uzdaryma turi
islikti naujoje E-3 valdymo posisteméje. Taip pat turi islikti galimybés i§ operatoriy darbo sto&iy
atidaryti ir uzdaryti minétus apsauginius voZtuvus.

3.2.7. .Senojoje* E-3 valdymo posistemeés TS-AS-1 ir TS-AS-2 valdikliy procesoriuose
uZprogramuotos 33A ir 33B vamzdyny ribiniy sklendziy T-334 (1930NDB33AA001) ir T-333
(1930NDA33AA002) tarpusavio blokuotés turi biiti perkeltos j naujaja E-3 valdymo posisteme.

3.2.7.1. 33B vamzdyno sklendé¢ T-333 turi biti leidZiama praverti arba visiskai atidaryti kai
grazinamo per 33A vamzdyng vandens sklendé T-334 yra visiskai atidaryta.

3.2.7.2. GraZinamo per 33A vamzdyng vandens sklendé T-334 turi biiti leidZiama uzdaryti kai
33B vamzdyno sklendé T-333 yra visiskai uzdaryta.

3.2.7.3. Turi bati jdiegta galimybeé laikinai deaktyvuoti ir vél aktyvuoti minéta blokuote, pries
tai jvedus elektrinés pamainos vadovo (EPV-3) tam tikrg slaptaZodi.

3.2.8. Padidéjus slegiy skirtumui 33A vamzdyno vandens grubaus valymo filtro
1930NDB33AT001 matavimo taske PDT32 (1930NDB33CP204) iki 0.6 bar E-3 operatoriy darbo
stotyse turi biti pateikiamas jspéjamasis praneSimas ,.dP PTS GVF > 0,6 bar“.%‘ffa?}'%!eljant
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slégiy skirtumui matavimo taSke 1930NDB33CP204 ir jam pasiekus 0.8 bar reikSme, sistemos
modernizuotas Pilaités siurblinés valdiklis turi atidaryti minéto filtro apvado sklende T-239
(1930NDB33AA004) ir pateikti atitinkama jspéjamajj pranesima.

3.2.9. Naujoji E-3 valdymo posistemé pagal operatoriaus pasirinkima turi uztikrinti uzduoto
hidraulinio reZimo palaikyma Vilniaus miesto Fabijoniskiy FA0S5, Justiniskiy JUOS ir Seskinés
SE10 centrinio $ildymo punktuose (CSP), automatiskai kei¢iant nuo vieno iki trijy PTS siurbliy
naSumg daznio keitikliais ir reguliavimo voztuvo T-R31 (1930NDA33AA101) pravérima.

PASTABA. Segkinés CSP SE10, Justiniskiy CSP JUOS ir Fabijoniskiy CSP FA05 patalpose yra
irengti tickiamo (PT-61, PT-59, PT-57 ir TT-81A, TT-79A bei TT-77A) ir graZinamo (PT-62,
PT-60, PT-58 ir TT-82A, TT-80A bei TT-78A) vandens slégio ir temperatiiros bei slégiy skirtumo
(PDT-91, PDT-90 ir PDT-89) matavimo keitikliai (zr. 1 prieda). Siy matuokliy signalai jrangos
MOSCAD-RTU (veikia kartu su nuosava radijo stotele) radijo bangomis yra perduodami j E-3
teritorijoje 3alia aulintuvés Nr.1 esancia centring stoti MOSCAD-MCP/M (Zr. 1 priedg). Visi
surinkti duomenys i3 $ios stoties automatiskai perduodami j Jungtinés-Pilaités siurbliniy operatoriy
patalpoje esancius valdiklius. Radijo ry$io sutrikimo atvejais E-3 teritorijoje yra jrengti pagalbiniai
matavimo taSkai — slégio 33A vamzdyne prie§ sklend¢ T-334 (PT-40) ir slégiy skirtumo tarp
33B/33A vamzdyny (PDT-110, kurio viena atSaka yra jpjauta j 33B vamzdyng uz T-333 sklendés, o
kita — j 33A vamzdyng prie$ T-334 sklendg, Zr. 1 prieda).

3.2.9.1. E-3 posistemés BVP operatoriui turi buti suteikta galimybé pasirinkti prioritetiniy CSP
automatinio persijungimo sekas. [vykus radijo rySio sutrikimui su ank$&iau pasirinktu CSP,
hidraulinio rezimo reguliavimas turi biti automati¥kai perjungiamas j kito CSP, turingio Zemesnj
prioritetg pasirinktoje sekoje, matavimo taskus. Reguliatoriy uzduotys slégio ir slégiy skirtumo
reguliavimui turi bti automatiskai nustatyti lygtis to CSP slégio ir diferencinio slégio reik§méms.
Iprastinai auk$¢iausig prioriteta turi Seskinés SE10 CSP matavimo tasky reik§meés, o Zemiausia
prioriteta visada turi E-3 PT-40 ir PDT-110 matavimo tasky reik§més. Dingus rysiui su visais CSP
arba sugedus E-3 radijo stotelei reguliatoriy uzduotys slégio ir slégiy skirtumo reguliavimui turi biti
automatiSkai nustatyti lygiis E-3 PT-40 ir PDT-110 slégio ir diferencinio slégio reiksméms.

PASTABA. Rysiui su CSP atsista¢ius, atgalinis automatinis perjungimas turi biiti draudiamas.
Atgalinj reguliatoriy uZduo&iy perjungima j prioritetinj CSP turi atlikti tik E-3 operatorius.

3.2.9.2. Automatiniame rezime reguliavimo voztuvo T-R31 pagrindu veikiantis reguliatorius
turi palaikyti uzduoty slégiy skirtumg pasirinktame (prioritetiniame) CSP, o kitas automatinis
reguliatorius, valdantis PTS’y daZnio keitikliy darbo rezimus, turi palaikyti grgZinamo i$ pasirinkto
CSP vandens slégj ir nuolat tikrinti ar graZinamo vandens slégis pasirinktame CSP nevirsija
nustatyta riba. Jei graZinamo vandens slégis pasirinktame CSP didéja ir pasiekia viruting nustatyta
ribg (Zr. 3 pried3), hidraulinio reZimo valdymo programa turi i3duoti komanda T-R31 voZtuvo
reguliatoriui pridaryti voZtuva.

3.293. Kai slégis 33A vamzdyne padidéja virS EKM PISA 25b (1930NDB33CP102) ir
PISA 25d (1930NDB33CP104) nustatyto maksimalaus paveikimo slégio (6,0 bar) automatinis
reguliatorius, veikiant AUTO rezime, turi automatidkai pridaryti voZtuva T-R31 tiek, kad slégis
33A vamzdyne bty leistinose ribose.

Slégiui 33B vamzdyne (matavimo taske PT-43) sumazéjus iki nustatytos reikmeés (6 bar),
voztuvo T-R31 pravérimo automatinis mazinimas turi biiti nutraukiamas.

3.2.10. Naujoji E-3 valdymo posistemé turi uZtikrinti ,,Pilaités* siurblinés PTS-1/-2/-3 siurbliy

naSumo (sukimosi grei¢io) valdyma ir biisenos atvaizdavima. Viucta ol. pieil
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3.2.10.1. Butinos sglygos leidzian¢ios pradéti siurblio DK valdymg i§ operatoriaus darbo stoties
— signaly FAULT (Gedimas) ir LOCAL (Vietinis valdymas) i§ DK nebuvimas bei signalas ,,DK
pasiruodes® (READY) yra logingje busenoje 1. Atitinkamo siurblio jsiurbimo sklendé turi biti
neuzdarytoje biisenoje, o siurblio jsiurbime jrengto slégio matavimo keitiklio signalo verté turi bati
didesné nei Zemutinés avarinés ribos reik§meé, nurodyta Vilniaus elektrinés termofikacinés sistemos
technologiniy apsaugy ir signalizacijos suveikimo riby nustatymo lenteléje (toliau Pilaités sistemos
nustatymy lenteléje).

3.2.10.2. Dviem (arba trims) PTS siurbliy daznio keitikliams veikiant kartu automatiniame
rezime, turi blti uztikrintas jy apkrovos automatinis iSlyginimas. Veikian¢io siurblio jsiurbimo
slegiui sumaZéjus iki Zemutinés avarinés ribos reikSmeés, nurodytos Pilaités sistemos nustatymy
lenteleje, jo daznio keitiklis turi bati automatidkai perjungiamas j distancinio rankinio valdymo
rezima.

3.2.11. Naujosios E-3 valdymo posistemés taikomoji programiné jranga turi uZtikrinti
automatinio rezervo jjungimo (AR]) galimybe veikianéiam bei laukian¢iam rezerve PTS siurbliui.
PTS ARI jjungimas turi buti leidZiamas jei sklendés T-248 (1930NDB33AA017), T-237
(1930NDB33AA002 arba T-239 (1930NDB33AA004)) bei T-334 (1930NDB33AA001) ir T-323-1
(1930NDB31AA001 arba T-323-2 (1930NDB32AA001) ir reguliavimo voZtuvas T-R39
(1930NDK33AA101) yra atidarytoje bisenoje.

PASTABA. Pilaités valdymo sistemoje atvaizduojamos Zalio vandens siurbliy ZVS-1/-2/-3
busenos bei tam tikri daZnio keitikliy parametrai, bet $iy siurbliy AR] yra aparatinis. Tas pats
galioja E-3 Silumos tinkly avarinio papildymo siurblinés siurbliy TPS-2 ir TPS-3 daZnio
keitikliams.

3.2.11.1. Tam tikslui turi biti jdiegta rotaciné automatiné siurbliy AR] poveikio posistemé,
kurig operatorius galéty jjungti/iSjungti savo darbo stoties ekraniniame vaizde paveikus j specialaus
valdymo lango ,,PTS AR]" atitinkama jjungimo/i§jungimo mygtuka.

3.2.11.2. Jjungta siurbliy ARI posistemé, aptikus veikian¢io siurblio PTS-1
(1930NDC33AP001) daznio keitiklio (1930NDC33GUO001) gedima (signalas FAULT yra loginéje
busenoje 1) arba veikimo sutrikima (signalas READY yra loginéje biisenoje 0), turi jjungti PTS-2
daznio keitiklio (1930NDC33GU002) inverterj. Jei PTS-2 DK nepasileido, po tam tikro laiko
iSlaikymo turi biti paleidziamas PTS-3 daznio keitiklio (1930NDC33GU003) inverteris. Panasiai,
aptikus veikian¢io PTS-2 veikimo sutrikimg arba gedima, siurbliy AR] turi jjungti PTS-3 DK. Jei
PTS-3 DK nepasileido, po tam tikro laiko i§laikymo turi biiti paleidziamas PTS-1 DK.

3.2.11.3 Padidgjus veikiancio siurblio daZnio keitiklio i$¢jimo dazniui > 47.5 Hz E-3 operatoriy
darbo stotyse turi bati pateikiamas jspéjamasis pranesimas ,,PTS-x DK daznis >47.5 Hz ir po 10 s
uzdelsimo AR] turi jjungti kita pasiruoSusj siurblio DK, bet veikiantys siurblys turi likti darbe.
Papildomas siurblys turi biiti jungiamas su variklio jtampos dazniu 20 Hz. AR] veikiant
automatiniame rezime, dviejy ar trijy veikian¢iy siurbliy varikliy jtampos daZnis, norint i§vengti
tus¢ios eigos efekto, turi biti sulyginamas programiniu biidu. Paveikus AR], kad iSvengti per greito
anksCiau paleisto siurblio apsisukimy maZinimo, ir jsijungus antram ar tre¢iam siurbliui, daZniy
sulyginimas turi buti vélinamas 8 sek.

3.2.11.4. Padidéjus slégiy skirtumui atitinkamo siurblio jsiurbimo filtre iki 0.6 bar, E-3
operatoriy darbo stotyse turi biiti pateikiamas jspéjamasis prane$imas ,,dP PTS-x jsiurbimo filtre >
0.6 bar®. Slegiy skirtumui padidéjus iki 0.8 bar po 10 s uzdelsimo AR] turi jjungti kita pasiruosusj

siurblio DK, bet veikiantys siurblys turi likti darbe. Toliau didéjant §iam slégiy skirturifaots glaparau
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pasiekus 1.0 bar reik3me, sistemos valdiklis turi be papildomo pranesimo i§jungti veikusio siurblio
daznio keitiklj ir E-3 operatoriy darbo stotyse pateikti atitinkama avarinj prane§ima.

3.2.11.5. Operatoriui jjungiant PTS grupés atitinkama pirmajj siurblj (bet kurj i§ jo pasirinkty,
pvz. PTS-1, PTS-2 arba PTS-3), kai Sios grupés AR] programinis raktas néra jjungtas, valdymo
sistemos valdiklis turi uztikrinti tolygy siurblio apsuky didinimg (nuo 0% iki 100% paleidimo metu)
ir maZinimg (nuo 100% iki 0% stabdymo metu) 30 s laikotarpyje. Sistemos prieZiiiros personalui,
turin¢iam DERINTOJO arba Sistemos administratoriaus teise, turi biiti uZtikrinta galimybe, reikalui
esant, pakeisti minéto laikotarpio trukmé ribose nuo 20 iki 180 s.

3.2.11.6. Esant jjungtam siurbliy grupés AR] programiniam raktui, valdymo sistema turi
uZztikrinti rezerve esancio siurblio variklio spartyjj paleidima. PaleidZiamo siurblio isisukimo® iki
reikiamo apkrovimo trukmé neturi virsyti 15 s.

3.2.11.7. Vandens slégiui bet kurio PTS siurblio jsiurbimo kolektoriuje sumaZéjus Zemiau
1.5 bar, $io siurblio automatinis jjungimas turi biiti draudziamas.

3.2.11.8. Naujojoje Pilaites valdymo sistemoje atitinkamo PTS siurblio slégime irengtai
sklendei neturi biiti numatyta jokiy technologiniy ir apsauginiy blokuo¢iy.

3.2.12. Siurblio DK jeégos jtampos tiekimo trumpalaikio nutriikimo arba kity veikimo sutrikimy
atveju valdymo sistema, aptikus DK i§duodamg FAULT signalg arba dingus READY signalui, turi
iSkart deaktyvuoti START signalg (perjungti jj j loging biiseng 0) ir atlikti 18sijungusio siurblio DK
savilaidg (automatinj pakartotinj paleidimag) pagal 3.2.12.1. ...3.2.12.4. papunk¢&iuose nurodytas
salygas. Jei 9 sek laikotarpyje po DK tam tikro veikimo sutrikimo DK valdymo sistemai neisduoda
signalo READY (Pasiruo$es) DK savilaida vykdyti turi bati draudZiama. Apie tai operatorius turi
buti informuojamas atitinkamu avariniu pranesimu.

3.2.12.1. Vienam siurbliui veikiant, kai jo grupés AR] yra i§jungtas:

I8sijungus veikusio siurblio DK dél iSoriniy ar vidiniy trikdiy, kuriuos DK vidiniai valdikliai
gali automatiskai ,,numesti* ir tgsti veikima toliau, po automatinio pasiruosimo darbui (DK i8duoda
signala READY, o jo signalas FAULT yra loginéje biisenoje 0 ) turi biiti vykdoma DK savilaida,
tam tikslui valdymo sistema turi pakartotinai iSduoti START signala, ir DK turi biiti apkrautas iki
prie§ iSsijungima buvusios reikdmes. [vykus gedimui, dél kurio DK negali toliau testi darbo,
siurblio savilaida turi buti draudziama.

3.2.12.2. Vienam siurbliui veikiant, kai jo grupés AR] jjungtas:

ISsijungus veikusio siurblio DK dél iSoriniy, vidiniy trikdziy ar gedimo, turi biti vykdomas
siurbliy ART ir paleidZiamas pagal operatoriaus nustatyta seka kitas sekoje esantis pasiruoses darbui
DK bei apkraunamas siurblys iki i$sijungusio siurblio buvusios reik§meés pries i8sijungima.
I8sijunges DK, jei yra galimybé automatidkai paruosiamas tolimesniam darbui (DK i8duoda signala
READY). Nepavykus paleisti rezervinio DK, turi biiti paleidZiamas kitas sekoje esantis DK, iki tol
kol bus atstatytas 33A magistralés uzduotas technologinis reZimas.

3.2.12.3. Dviem grupés siurbliams veikiant, kai juy AR] yra jjungtas:

ISsijungus bet kuriam i§ veikian¢iy siurbliy, turi bati vykdomas siurbliy AR] ir paleidZiamas
pagal operatoriaus nustatyta seka kitas sekoje esantis pasiruoes darbui DK bei apkraunamas jo
siurblio variklis iki i$sijungusio siurblio buvusios reikimeés pries i8sijungima. I$sijunges DK jei yra
galimybé automatiskai paruofiamas tolimesniam darbui (DK turi atlikti automatinj klaidy
»numetimg* bei iduoti signalg READY).

I8sijungus abiem siurbliams vienu metu, turi bati vykdomas siurbliy AR] ir paleidZiamas pagal
operatoriaus nustatyta seka kitas sekoje esantis pasiruoses darbui DK bei apkraunamas siurbl}Ls_ibki
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apkrovimo uZtikrinanio maziausia graZzinamo vandens slégio arba slégiy skirtumo nukrypimg nuo
uzduoties buvusios reik§més prie§ veikusiy siurbliy i$sijungima. ISsijunge DK, jei yra galimybé
automatiSkai paruoSiami tolimesniam darbui (DK turi atlikti automatinj klaidy »~nhumetimg™“ bei
iSduoti signala READY), o valdymo sistema turi vykdyti tolimesnj siurbliy AR] trikstamo siurblio
paleidimui. AR] logika turi paleisti grei¢iausiai pasiruosusj darbui DK (jei atsijunge DK pasiruosé
darbui vienu metu, tai paleidziamas AR] sekoje esantis kitas siurblys) ir apkraunamas siurblys turi
kompensuoti lickamajj nukrypima nuo uZduoties. Po to turi jvykti automatinis DK grupés apkrovos
i8lyginimas.

3.2.12.4. Visiems trims grupés siurbliams veikiant:

ISsijungus visy veikusiy siurbliy DK dél i3oriniy ar vidiniy trikdZiy, kurivos DK vidiniai
valdikliai gali automatiskai ,,numesti* ir testi veikima toliau, po automatinio pasiruogimo darbui
(DK i8duoda signala READY, o jo signalas FAULT yra loginéje bisenoje 0 ) turi bati vykdoma DK
savilaida, tam tikslui valdymo sistema turi pakartotinai i¥duoti START signalg, ir DK turi biti
apkrautas iki prie$ iSsijungima buvusios reik§més. [vykus gedimui, dél kurio DK negali toliau testi
darbo, siurblio savilaida turi biiti draudZiama.

3.2.13. Kai slegis veikian¢io PTS jsiurbime sumazéja uz nustatytos Zemutinés ribos ir paveikia
EKM PISA 21 (1930NDB33CP132), PISA 23 (1930NDB33CP122) arba PISA25
(1930NDB33CP112) minimalaus slégio jsiurbime kontaktas, atitinkamo siurblio (PTS-3, PTS-2
arba PTS-1) daZnio keitiklj valdantis reguliatorius turi biiti priverstinai perjungiamas ] rankinio
valdymo rezima (,,manual®).

3.2.14. Naujoji E-3 valdymo posistemé turi uztikrinti operatoriaus uZduoto ST vandens slegiy
automatinj palaikymg 931A ir 932A vamzdynuose uZ atitinkamy reguliavimo voztuvy (T-R32 ir
T-R33, pries tinklo vandens $ildytuvus 1TVS-1 ir 2TVS-1) ribose + 0.2 bar nuo uzduotos reik§més.

3.2.14. 1. Siekiant iSvengti neleistino slégio padidéjimo atitinkamame graZinamo termofikacinio
vandens vamzdyne atitinkamuose automatiniuose reguliatoriuose turi biiti jdiegti reguliavimo
voztuvy uzdarymo laipsnio (maZiausio pravérimo) apribojimai nurodyti lenteléje:

Vamzdyno | Reguliavimo Susieto slegio | Uzduoties Reguliavimo vozZtuvo
sutartinis | voZtuvo  sutartinis | matavimo keitiklio | keitimo leistinos | maZiausio praverimo
Zymuo Zymuo Zymuo ribos, bar riba, %

T-R32 PT50
2 1930NDB31AA101 | 1930NDB31cP202 | © ~ 68 5

T-R33 PTS2
#32A | 1930NDB324A101 | 1930NDB32CP202 | © - 68 2

3.2.14.2. Vandens slégiui uz nurodyty reguliavimo voztuvy pakilus iki 7,0 bar turi paveikti
apsaugin¢ blokuoté (ribotuvas), kad reguliavimo voztuvas daugiau neatsidarinéty. Slégiui
sumazgjus iki 6,7 bar voztuvo PI reguliatorius turi toliau automatiskai palaikyti uzduota slégj.

3.2.143. Vandens slégiui uz nurodyty reguliavimo voztuvy sumazejus Zemiau 4 bar, jy
automatiniai reguliatoriai turi automatiskai persijungti j rankinio valdymo rezima.

3.2.15. Naujoji E-3 valdymo posistemé turi uztikrinti operatoriaus uzduoto cirkuliacinio
vandens lygio palaikyma auSintuviy Nr.1 ir Nr.2 baseinuose, taikant reguliavimo voztuvus UV-R1
(1930GAC11AA101) ir UV-R2 (1930GAC12AA101) bei vandens lygio baseinuose lygio
matuoklius LT156-1 (1930PAD10CL201) ir LT156-2 (1930PAD20CL201). UZduoties keitimo
leistinos ribos turi bati 1.4 ... 1.5 m. . ol, parsiu
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3.2.16. Naujoji E-3 valdymo posistemé turi uZtikrinti papildymo vandens j 33A vamzdyna
slégio automatinj palaikyma automatiniu reguliatoriumi, veikiangiu reguliavimo voztuvo T-R30
(1930NDK33AA101) ir slégio matavimo keitiklio PT-75 (1930NDB33CP203) pagrindu. Uzduoties
keitimo leistinos ribos turi bati 2 ir 6.8 bar. Vandens slégiui matavimo taske PT-75 padidéjus iki 7,0
bar turi paveikti apsauginé blokuoté (ribotuvas), kad reguliavimo voztuvas daugiau neatsidarinéty.
Slégiui sumazéjus iki 6,7 bar voztuvo PI reguliatorius turi toliau automatidkai palaikyti uzduota
slegj.

3.2.17. Naujoji E-3 valdymo posistemé, paleidus TPS-1 (1930NDC11AP001) siurblj, turi
uztikrinti slégio TPS’y slégimo kolektoriuje apribojimg automatiniu reguliatoriumi, veikian¢iu
reguliavimo voztuvo AP-R3 (1930NDCI4AA101) ir slégio matavimo keitiklio PT-215
(1930NDC15CP201) pagrindu. Uzduoties keitimo leistinos ribos turi biti 1 ... 10 bar.

3.2.18. Naujoji E-3 valdymo posistemé, esant dideliam papildymo vandens poreikiui, kai
veikian¢iy siurbliy TPS-2 (1930NDC12AP001) ir TPS-3 (1930NDC13AP001) nadumo nepakanka
ir vandens slégis jy slégimo kolektoriuje (matavimo taske PT-215) sumazeja iki tam tikros
operatoriaus nurodytos ribos (pvz. 4.5 bar) turi uztikrinti automatinj siurblio TPS-1 jungimg. Turi
bti numatyta galimybé operatoriui keisti poveikio ribos slégio nustatymo reik§me ribose 2 - 10 bar.
Turi bati numatyta blokuoté, draudZianti TPS-1 jjungti | automatinio paleidimo rezima, kol
reguliavimo voZtuvas AP-R3 nebus jjungtas j automatinj slégio palaikymo rezima.

3.2.18.1. Automatiniame reZime jsijungus TPS-1, E-3 operatoriy darbo stotyse turi biti
formuojamas garsinis signalas ir avarinis pranesimas ,.Jsijungé TPS-1¢.

3.2.18.2. Operatoriui turi bati suteikta galimybe, reikalui esant, deaktyvuoti TPS-1 automatinio
paleidimo funkcija.

3.2.19. E-3 operatoriui, turinéiam BVP operatoriaus teise, turi biti leidZiama valdyti
technologinius jrenginius i§ bet kurios E-3 posistemés operatoriaus darbo stoties.

3.2.19.1. E-3 operatoriui, turindiam Jungtinés/Pilaités siurblinés masinisto teisg, turi buti
leidZiama valdyti tik esamuose ekraniniuose vaizduose “Zalias vanduo” bei “Ausintuves”
pavaizduotas sklendes bei reguliavimo voztuvus UV-R1 ir UV-R2.

3.3. FUNKCINIAI REIKALAVIMALI E-2 DALIES POSISTEMEI

3.3.1. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uztikrinti visus funkcinius reikalavimus nurodytus
techningje uzduotyje sistemos atnaujinimo techninio projekto parengimui bei funkciniy reikalavimy
patikslinimus, susietus su ,,senosios“ E-2 valdymo posistemés funkcijy perkélimu, iddéstytus Siame
poskyryje.

3.3.2. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uztikrinti operatoriaus uZduoto ST vandens slégiy
automatinj palaikymg 921A, 922A, 924A ir 925A vamzdynuose prie§ atitinkamus reguliavimo
voZtuvus (T-1080, V-121, T-1078 ir T-1123) ribose + 0.2 bar nuo uzduotos reikimes.

Siekiant iSvengti neleistino slégio padidéjimo atitinkamame grazinamo termofikacinio vandens
vamzdyne atitinkamuose automatiniuose reguliatoriuose turi biiti idiegti reguliavimo voZtuvy
uzdarymo laipsnio (maZiausio pravérimo) apribojimai nurodyti lenteléje:

Vamzdyno Reguliavimo Susieto slégio Uzduoties Reguliavimo vozZtuvo
sutartinis | voZtuvo sutartinis | matavimo keitiklio | keitimo leistinos | maziausio praveérimo
Zymuo Zymuo Zymuo ribos, bar riba, %
921A T-1080 PT-107 2-7 13 = —
1920NDB21AA101 | 1920NDB21CP002 WER S
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Vamzdyno Reguliavimo Susieto slégio UzZduoties Reguliavimo voZtuvo
sutartinis | voZtuvo sutartinis | matavimo keitiklio | keitimo leistinos | maZiausio praverimo
Zymuo Zymuo Zymuo ribos, bar riba, %
922A V-121 PT-86 0-7 22
1920NDB22AA101 | 1920NDB22CP002
924A T-1078 PT-84 0-7 13
1920NDB24AA101 | 1920NDB24CP001
925A T-1123 PT-85 0-7 11
1920NDB25AA101 | 1920NDB25CP002

Slégiui nurodytuose vamzdynuose padidéjus virs Pilaités sistemos nustatymy lenteléje nurodyty

riby minéti reguliatoriai turi automatiskai persijungti j rankinio valdymo reZima.

3.3.3. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uztikrinti operatoriaus uzduoto ST vandens slegiy
automatinj palaikyma 921B, 924B ir 925B vamzdynuose u atitinkamy reguliavimo voztuvy (V-64,

V-161 ir V-79) ribose + 5 % nuo uzduotos reik§mes.

Vamzdyno Reguliavimo Susieto slégio UZduoties
sutartinis | voZtuvo sutartinis | matavimo keitiklio | keitimo leistinos
Zymuo Zymuo Zymuo ribos, bar
921B V-64 PT-225 6-13
1920NDA21AA101 | 1920NDA21CP001
924B V-161 PT-54 6-13
1920NDA24AA101 | 1920NDA24CP001
925B V-79 PT-55 6-13
1920NDA25AA101 | 1920NDA25CP001

Slégiui nurodytuose vamzdynuose padidéjus vir§ 13.5 bar minéti reguliatoriai turi automatiskai
persijungti j rankinio valdymo reZima.

3.3.4. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uztikrinti ST vandens slégiy 921B, 922B, 624B,
925B, 926B, 921A, 9922A, 924A, 925A ir 926A vamzdynuose nukrypimy nuo elektrinés pamainos
vadovo (EPV-2) uzduoty reik§miy stebéjima ir generuoti atitinkamg jspéjamajj pranesima lydima
garsiniu signalu, kai tam tikras nukrypimas vir§ys +/- 0.5 bar ribas. Kai tam tikras nukrypimas
vir§ys +1.0 bar ribg turi biti formuojamas avarinis prane$imas ir atitinkamas slégio automatinis
reguliatorius turi persijungti j rankinio valdymo rezima.

3.3.5. Naujoji E-2 valdymo posistemé 31B vamzdyne esanio reguliavimo voztuvo V-209
(1920NDA31AA101) automatiniu reguliatoriumi bei 32B vamzdyne esan&io reguliavimo voztuvo
Vk-103 (1920NDA32AA101) automatiniu reguliatoriumi pagal operatoriaus pasirinkimg turi
uztikrinti ST vandens slégio palaikyma E-2 tieckiamo vandens kolektoriuje pagal matavimo
keitiklio PT-213 (1920NDG15CP001) signala ir slégiy skirtumg tarp E-2 tiekiamo ir graZzinamo
vandens kolektoriy pagal PDT-214 (1920NDF60CP001) signala. Uzduotiy keitimo leistinos ribos
turi bti 6 - 14 bar (E-2 tiekiamo vandens kolektoriuje) ir 4 - 11 bar (slegiy skirtumui tarp E-2
tiekiamo ir grazinamo vandens kolektoriy).

PASTABA. Kai operatorius nurodo, kad V-209 voztuvo reguliatorius turi palaikyti slégj E-2
tiekiamo vandens kolektoriuje, E-2 valdymo posistemés programiné jranga Vk-103 voztuvo
reguliatoriui turi automatiSkai priskirti slégiy skirtumo tarp E-2 tiekiamo ir graZinamo vandens
kolektoriy palaikymo uZduotj ir panasiai atgaline tvarka. Operatorius turi turéti galimybe perjungti
valdymo tvarkg tik tuomet, kai abiejy voztuvy (V-209 ir Vk-103) reguliatoriai yra rankinio

(manual) valdymo rezime. DR
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3.3.6. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uztikrinti, kad sklendés V-205
(1920NDB31AA001) ir V-208 (1920NDA31AA003) galéty biti atidaromos tik esant iSpildytoms
Sioms sglygoms:
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V-208 PT-47¢ (1920NDA31CP001) 12 ... 18 bar;
PT-47¢ (1920NDA31CP003) 11 ... 17 bat:
V-205 PT-47b (1920NDB31CP001) 12 ... 18 bar;
PT-47d (1920NDB31CP002) 11 ... 17 bar.

NejvykdZzius $iy salygy minéty sklendZiy atidarymas turi biti blokuOJamas
3.3.7. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uZtikrinti, kad sklendés Vk-101
(1920NDA32AA003) ir Vk-102 (1920NDB32AA001) galéty biti atidaromos tik esant iSpildytoms

Sioms salygoms:

Vk-101: PT-48¢ (1920NDA32CP001) 12 ... 18 bar;
PT-48¢ (1920NDA32CP003) 11 ... 17 bar;
Vk-102: PT-48b (1920NDB32CP001) 12 ... 18 bar;
PT-48d (1920NDB32CP002) 11... 17 bar.

Nejvykdzius $iy salygy minéty sklendZiy atidarymas turi biiti blokuojamas

3.3.8. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uZtikrinti galimybe 31 magistraliniy vamzdyny
neveikimo metu pagal operatoriaus pasirinkimg per reguliavimo mazge RM-1 esan¢ig sklende
V-212 (1920NDF31AA004) [arba V-213 (1920NDF31AA005)], reguliavimo voZtuva V-214
(1920NDK31AA101) bei sklendes V-215 (1920NDK31AA001) ir T-1142 (1920NDK31AA002)
vykdyti slegio E-2 graZinamo vandens kolektoriuje palaikyma, taikant signalg i§ matavimo keitiklio
PT116 (1920NDK31CP001). Uzduoties keitimo leistinos ribos turi biiti 2 - 10 bar.

3.3.9. Naujoji E-2 valdymo posistemé turi uZtikrinti galimybe 32 magistraliniy vamzdyny
neveikimo metu pagal operatoriaus pasirinkimg per reguliavimo mazge RM-2 esantia sklende
Vk-124 (1920NDF32AA003) [arba Vk-125 (1920NDF32AA004)], reguliavimo voztuva Vk-126
(1920NDK32AA101) bei sklende T-1156 (1920NDK31AA001) vykdyti slégio E-2 graZinamo
vandens kolektoriuje palaikymg, taikant signala i§ matavimo keitiklio PT116A
(1920NDK32CP001). Uzduoties keitimo leistinos ribos turi biti 2 - 10 bar.

3.3.10. E-2 termofikacinio vandens vamzdyny automatinius reguliatorius turi biiti leidZiama
valdyti i bet kurios E-2 posistemés operatoriaus darbo stoties tik operatoriui, turin¢iam elektrinés
pamainos vadovo (EPV-2) operatoriaus teise.

4 TECHNINIAI REIKALAVIMAI PROJEKTO SPRENDINIAMS
4.1 REIKALAVIMAI ELEKTROTECHNIKOS DALIES SPRENDINIAMS

4.1.1. E-3 tinklo siurbliy TS-1 ... TS-4 bei cirkuliaciniy siurbliy CS-1A, CS-1B, CS-2A ir
CS-2B 6 kV jungtuvy valdymui ir jy bei transformatoriy PTS-1T, PTS-2T, PTS-3T, 127T ir 128T
6 kV jungtuvy biisenos stebéjimui turi biiti naudojama tik 220V DC jtampg ir jai atitinkama jranga.

4.1.2. E-3 tinklo siurbliy TS-1 ... TS-4 bei cirkuliaciniy siurbliy CS-1A, CS-1B, CS-2A ir
CS-2B elektros varikliy sroviy kontrolei ju jungtuvy narveliuose jrengti 0-5A AC/4-20 mA DC
matavimo keitiklius. Siekiant sumazinti indukuoty sroviy poveikj j duomeny perdavimo kabelius ir
1 analoginiy signaly apdorojimo modulius, spintoje BP-AS-1 bitina jrengti galvaninius atskyriklius.

4.1.3. Komandoms , Jjungti“ arba ,,I§jungti atitinkamg jungtuva turi biti taikomos tarpinés
relés su 24 V DC valdymo jtampa ir kontaktais skirtais komutuoti 220 V DC jtampa. Jungtuvy
busenos signaly ,,Jjungtas® ir ,,I§jungtas tarpinés relés turi biiti uZmaitintos nuo Pilaités valdymo
sistemos maitinimo spintoje MS-AS-1 naujai jrengiamy 220V AC/220V DC maitinimo Saltiniy per
Jjungtuvy atitinkamus blok-kontaktus.

Vizusta ol, parady™
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4.1.4. 220V DC maitinimo jtampa i3 naujai jrengiamy maitinimo $altiniy j atitinkamo jungtuvo
narvelio tarpines reles turi biiti tiekiama per atskirg 220 V DC automatinj i§jungiklj.

4.1.5. E-3 tinklo siurbliy TS-1 ... TS-4 varikliy jungtuvy basenos ,,Jjungtas* tarpinése relése turi
buti dvi atskiros normaliai atviry kontakty grupés, viena i$ kuriy turi biiti prijungta prie atitinkamo
siurblio hidromovos valdiklio gnybty.

4.2 REIKALAVIMAI PROJEKTINEI DOKUMENTACIJAI

4.2.1. Prie§ pradedant darbo projekto dokumentacijos rengima Rangovo projektuotojai turi
apsilankyti elektringje, patikslinti esama situacija, iSnagrinéti kei¢iamus ar atnaujinamus jrenginius
ir numatyti papildomus atnaujinimui reikalingus darbus.

4.2.2. Rangovas privalo paruosti ir suderinti su atitinkamomis institucijomis ir UZsakovu darbo
projekta. Darbo projekto kiekvienos dalies turinys turi tenkinti STR 1.05.06:2010 keliamus
reikalavimus.

4.2.3. Visai pagal $ig techning uZzduotj bei techning uZduotj techninio projekto parengimui
tiekiamai ir atnaujinamai jrangai turi biiti taikomas KKS Zyméjimas.

PASTABA. Sioje techninéje uzduotyje naudojama $iuo metu egzistuojanti pas Uzsakova
technologijos jrenginiy ir matavimo tadky identifikavimo sistema

4.2.4. Rangovas turi uztikrinti, kad gamintojas néra paskelbes apie jdiegiamos jrangos (sistemos
techninés arba matavimo jrangos) gamybos nutraukima.

4.2.5. Darbo projekto metu Rangovas privalo parengti projekting dokumentacija sistemos senos
irangos, kuri nebus taikoma rekonstruotoje sistemoje, demontavimui.

4.2.6. Darbo projekte turi buti pateiktas planuojamas statybiniy atlieky kiekis pagal atskiras
statybiniy atlieky risis ir numatomas jy tvarkymo budas

4.2.7. Rangovas privalo suderinti su UZsakovu savilaidos veikimo logika, kuri bus jdiegiama
siurbliy varikliy valdymui.

4.2.8. Darbo projektas turi biiti ruodiamas vadovaujantis statybos techniniu reglamentu — STR
1.05.06:2010 reikalavimais ir Lietuvos respublikos jstatymy bei kity norminiy dokumenty, nurodyty
techninés uzduoties techninio projekto parengimui 5.3 poskyryje reikalavimais

4.2.9. Pagal ekspertizés pastabas Rangovas turi atlikti darbo projekto dokumentacijos
korekcijas.

4.2.10. Parengta projekto dokumentacija turi tenkinti $iuos reikalavimus:

a) Dokumentacija turi bati logiSkai struktiirizuota, teikti aiskia, vienareik3miska, neabejoting ir
visidkg informacija apie pasirinktos jrangos jrengimg ir eksploatacija;

b) Dokumentacijoje turi biti identifikuotos dalys susietos su sauga. Technologinio proceso
valdymo ypatybiy apraSymas turi biiti pakankamai smulkus, kad specialistas galéty nustatyti E-3
arba E-2 Silumos tinkly jrenginiy veikimo sutrikimo prieZastj.

¢) Techninés dokumentacijos struktiira turi biti pagrjsta IEC 61506, LST EN 62079 ir LST EN
61082 Seimos standartais. Kiekvienas dokumentas turi biti paZymétas ir parengtas pagal LST EN
61335 reikalavimus;

d) kiekvienas brézinys ir schema privalo turéti pavadinima, numerj, parengimo data, pakeitimy
datas ir pavardes asmeny parengusiy, tikrinusiy ir tvirtinusiy dokumenta;

e) Elektros jrangos dokumentacija turi aidkiai rodyti jos veikimo biidg ir konstrukg'lj‘%gdr

sujungimai, laidai ir signalai turi bati nuosekliai tapatinami visuose susietuos%élolflumentliose.
'q
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Schemos ir grafiniai simboliai turi atitikti atitinkamus EN ir IEC $eimy standartus, pvz.
LST EN 60417 ir LST EN 61082

f) Technologiniy ir matavimo jrangos schemy sudarymui turi biiti naudojami simboliai nurodyti
LST EN ISO 10628 ir ISO 3511 $eimy standartuose.

g) Taikomosios programinés jrangos dokumentacijoje visos programoje jdiegtos funkcijos
(pritaikymo lygmenyje) turi biiti isamiai aprasytos be prieStaravimy. Pageidautinai taikyti grafinj
(pvz. funkciniy schemy) pavidala taikomyjy funkcijy pristatymui.

4.2.11. Rangovas turi pateikti UZsakovui 4 byly egzempliorius ir 3 dokumentacijos
egzemplioriy elektronine versija PDF formate, dokumenty tekstus MS Word 2010 doc formate bei
bréZinius AutoCAD 2010 DWG formate. Visos bylos turi bati vienodo formato, segtuvai-kietais
virseliais.

PASTABOS.

1. Visy bréziniy ir tekstiniy dokumenty jrasai pateikiami UZsakovui popieriniame arba pdf
formatuose turi biiti juodai balti. Bréziniy ir sujungimy schemy kopijos pateikiamos UZsakovui
popieriniame arba pdf formatuose turi biiti juodai baltos (monochrome mode). Margaspalvis linijy
ir uzrady kodavimas yra leistinas tik bréZiniy rezervinése kopijose, kurios turi buti pateikiamos
Uzsakovui AutoCAD DWG formate.

2. Visy bréziniy ir tekstiniy dokumenty jrasy S$rifto dydis turi bati ne maziau 10, t.y. $rifto
simboliy aukstis turi biiti ne maziau 2 mm. Mazesnj $riftg leidZziama taikyti tik bréZiniy ir schemy
pagrindiniuose jraduose projektuotojy pavardziy jraSymui.

4.2.12. Kiekvienas darbo projekto dokumentacijos komplektas turi bati i8skirstytas pagal E-2 ir
E-3 posistemes.

Priedai

1 priedas. Slégiy reguliavimo Vilniaus miesto tam tikruose centrinio $ildymo punktuose principiné
schema

2 priedas. Perduodamy i§ E-3 tinklo siurbliy hidromowy valdikliy duomeny bloky struktiira

3 priedas. Vilniaus elektrinés termofikacinés sistemos technologiniy apsaugy ir signalizacijos
suveikimo riby nustatymo lentelé, patvirtinta 2013-06-20 jsakymu Nr.299

SUDERINTA: SUDERINTA:
Gamybos direktorius

R.Stiga

2015 m.

ET-2 vadovas GDP, ET-3 vadovas
G. Rudokas M. Jasalinis

2015 m. 2015 m.

AMT vadovas EET vadovas

R. Janickas A. Rulys

2015 m. 2015 m.
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